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Pod wzgledem ewentualnych uszkodzen, nieprawidlowego montazu oraz
nieuprawnionych przerébek nalezy kazdorazowo sprawdzic:
» podzespoty i kable elektryczne,
» modut wspomagania hydraulicznego, zbiornik, przewody hydrauliczne,
zlgcza, sitowniki, przewody rozgatezne,
» zesp6t akumulatoréw i podigczenia,
» silniki napedzajgce,
* opony i Kota,
» wylgczniki krancowe i sygnat dZzwiekowy przechylu,
- nakretki, $ruby, sworznie wysiegnika, bolce, zawleczki i inny osprzet
mocujgcy,
» elementy zwalniacza hamulcéw,
* ramie zabezpieczajgce,
» drgzek do sterowania pomostem,
« stan poreczy i bramek wejsciowych w koszach podestu ruchomego,
» wystgpienie peknie¢ spawdw i podzespotéw konstrukcyjnych,
» wystgpienie wgniecen, nadmiernej korozji.
Korzystajac z dokumentacji techniczno-ruchowej, nalezy ustali¢ sposéb
stabilizacji podestu ruchomego na pediozu w trakcie pracy oraz zasady

(poziom transportowy kosza podestu ruchomego) przemieszczania sig
podestu ruchomego podczas zmiany miejsca jego usytuowania.

Sprzet i materiaty niezbedne do wykonania pracy nalezy w miare
mozliwosci umiesci¢ w centralnym punkcie platformy roboczej podestu
ruchomego.

Miejsce wykonywania pracy — ustawienia podestu ruchomego — nalezy
wyposazy¢ w podreczny sprzet przeciwpozarowy.

C. DZIALANIA PODCZAS PROWADZENIA ROBOT

W trakcie prowadzenia prac na wysokosci nalezy postepowac zgodnie

Ze standardem szczegdtowym ,2.1 Prace na wysokosci — wymagania ogolne”.

Kazdorazowo przed rozpoczeciem unoszenia podestu nalezy upewnic sie
co do istnienia wolnej przestrzeni nad podestem. Powinna ona wynosié¢

co najmniej 1 m ponad krawedz bariery gtdwnej kosza lub platformy robocze,j.

W przypadku zidentyfikowania w miejscu prowadzenia prac linii
energetycznych nalezy dodatkowo postepowac zgodnie ze standardem

szczegotowym 4.4 Prace w sasiedztwie linii elektroenergetycznych” (Rys. 3).

W przypadku wykonywania prac z koszem wysunietym nad akweny lub

na obiektach usytuowanych nad akwenami, nalezy dodatkowo postepowac
zgodnie ze standardem szczegotowym ,13.5 Roboty na wodzie, z wody
oraz w kesonach” (Rys. 4).

Wchodzenie i schodzenie pracownikéw do kosza w trakcie wykonywania
pracy jest dozwolone jezeli kosz znajduje sie¢ w najnizszym mozliwym
potozeniu przewidzianym do wchodzenia oraz jest wyposazony

w zabezpieczenia zgodnie z instrukcjg producenta (Rys. 5).

D. DZIALANIA PO ZAKONCZENIU PRAC

Nalezy wybraé bezpieczne miejsce postoju podestu ruchomego — twardg
poziomg powierzchnie, pozbawiona przeszkdd, bez ruchu pieszych
i pojazdow.

Trzeba obnizy¢ kosz roboczy do minimalnego potozenia.

Nalezy obroci¢ przelacznik zasilania do pozycji ,\Wytacz", usuna¢ kluczyk
ze stacyjki, tak by nie doszto do nieuprawnionego uzycia maszyny.

Pod kotami podestu ruchomego nalezy ustawi¢ podktadki klinowe.
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a - odieglosé pozioma migdzy
skrajnym przewodem linii,
a najblizszym elementem
maszyny lub padnoszonego
elementu budowianego
3m-dia lini NN < 1kV
Sm-dia fini VWN 1kV- 15KV
10m - diz finil VN 15 KV - 30kV
15m - dia linil VAN 30 KV - 110kV
30m-dia inil VWN > 110 kY

Rys. 3. Strefy niebezpieczne od
napowietrznych linii energetycznych

Rys. 5. Bezpieczne wchodzenie do
kosza




